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ПЛОСКИЙ ИЗГИБ ПРОДОЛЬНО СЖАТОЙ ЖЕЛЕЗОБЕТОННОЙ 
КОНСОЛЬНОЙ БАЛКИ С УЧЕТОМ ПЛАСТИЧНОСТИ БЕТОНА 

  
Фомин В.М. (Одесская государственная академия строительства и 

архитектуры, г. Одесса) 
  
Досліджується плоский згин поздовжньо стиснутой консольної залізобетонної 

балки з врахуванням геометричної та фізичної нелінійностей й пластичної поведінки 
бетону. 

  
Рассмотрим изгиб железобетонной консольной балки прямоугольного поперечного 

сечения, находящейся под действием двух сил F1 и F2 (рис.1). Предполагается, что 
нагружение балки  происходит следующим образом: вначале (будем называть этот этап 

нулевым) прикладывается сжимающая сила F1, которая 
изменяется от нуля до некоторого отрицательного 
значения 

 

 

 

 , а F2 остается равной нулю. На следующем – первом этапе изгиба – сила F2 меняется от нуля до максимального значения 
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Замечание 1. В статье [1] выведены соотношения 
 
 
 

(4) 
 

                                                                                              
где     
              
 
При заданных значениях  
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(9) 

 
 

(K0, G0 – начальные секущие модули объемной деформации и сдвига,  
γ0s – предельная октаэдрическая деформация сдвига, g0 – модуль дилатации).  
Согласно [2] γ0s определяется следующим образом: 
 

                                                                               (10) 
 

здесь Γc – предельная интенсивность деформаций сдвига при чистом сдвиге,          
σ0 и τ0 – октаэдрические напряжения, D3 =  
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Постоянную С1 определяем из условия φ/(1) = 0:   
 
 
Интегрируя (16) еще раз, получаем 
                         φ(ζ) =  Φ1(ζ),  Φ1(ζ)=
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